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Bu projenin amacı insan ve forklift tespiti yapan YOLOv11 modeli eğitmektir. 
Datasetler Roboflow’dan çekilmiştir. Datasette ~22.000 tane görüntü bulunmaktadır. 
Model, Google Colab’da train edilmiştir. 
 
Datasette dikkat edilmesi gereken şunlardır: 

-​ Çok sayıda görüntü olması. 
-​ “False positive”leri önlemek için forklift ve insan görüntüleri dışında: 

-​ İçinde forklift ve insan olmayan görüntülerin kullanılması (boş bir depo, 
boş bir yol vs.) 

-​ Forklift ve insana benzeyen objelerin bulunduğu görüntülerin 
kullanılması (araba, manken vs.) 

-​ Görüntülerin birden çok açıda çekilmiş olması, farklı çözünürlüklerde olması. 
-​ Obje tespiti yapıldığından etiket dosyalarının bounding box (çerçeve) 

formatında olması. 
 
Çalışma prensibi şu şekil ilerler: 

-​ CNN ile görüntü işlenir ve model bir tahmin yapar. 
-​ Tahminler, etiketler ile karşılaştırılır ve kayıp fonksiyonları çıkarılır. 
-​ Backpropogation ile ağırlıklar (weights) güncellenir. 
-​ Model, en iyi haline gelene kadar devam eder. 

 
Eğitim sırasında dikkat edilmesi gereken çıktılar: 

 
Model tüm eğitim setinden her geçtiğinde (epoch) kayıp fonksiyonlarının 
azalması, doğrulama metriklerinin de artması gerekir. Aksi takdirde model 
öğrenmiyor demektir. 
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