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Bu projenin amaci insan ve forklift tespiti yapan YOLOv11 modeli egitmektir.
Datasetler Roboflow’dan ¢ekilmigtir. Datasette ~22.000 tane goruntt bulunmaktadir.
Model, Google Colab’da train edilmistir.

Datasette dikkat edilmesi gereken sunlardir:
- Cok sayida gorinti olmasi.
- “False positive”leri dnlemek icin forklift ve insan géruntileri disinda:
- Icinde forklift ve insan olmayan gérintilerin kullaniimasi (bos bir depo,
bos bir yol vs.)
- Forklift ve insana benzeyen objelerin bulundugu goruntulerin
kullaniimasi (araba, manken vs.)
- Goruntdlerin birden ¢ok agida ¢ekilmis olmasi, farkli ¢gézunurliklerde olmasi.
- Obje tespiti yapildigindan etiket dosyalarinin bounding box (¢erceve)
formatinda olmasi.

Calisma prensibi su sekil ilerler:
- CNN ile goruntu iglenir ve model bir tahmin yapar.
- Tahminler, etiketler ile karsilastirilir ve kayip fonksiyonlari ¢ikarilir.
- Backpropogation ile agirliklar (weights) guncellenir.
- Model, en iyi haline gelene kadar devam eder.

Egitim sirasinda dikkat edilmesi gereken ciktilar:
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Model tim egitim setinden her gectiginde (epoch) kayip fonksiyonlarinin
azalmasi, dogrulama metriklerinin de artmasi gerekir. Aksi takdirde model
ogrenmiyor demektir.
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