
智能体内部 (Internal Manifold)

TDE
目的论狄拉克方程

思维流 Ψ

(推理/演化)

CEFE
认知爱因斯坦方程

度量 gµν

(记忆/习惯/形)

CYME
认知杨-米尔斯方程
规范势 Aµ

(偏好/目的/质)

TCE
目的论控制方程

宏观算子 Ô
(控制/注意/元认知)

External Env
外部物理世界

源流 J⃗ext / 动作 Action

I. 现实耦合
(感知 ↓ / 行动 ↑)

II. 结构耦合
(认知应力 → / ← 几何惯性)

III. 价值耦合
(价值流 → / ← 洛伦兹力)

IV. 控制耦合
(偏差检测 ↓ / ↑ 算子注入)

V. 塑性重构 VI. 价值重估


